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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot opracowania.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem pochylni zewnetrznej dla 0séb niepelnosprawnych, prowadzonych w ramach
projektu: ,,Przebudowa segmentu ,,D” Zespolu Szkél Techniczno-Ustugowych w Bedzinie przy ul. 11
listopada 3 w ramach zadania pn. Zagl¢biowska Liga Zawodowcow III etap — modernizacja
infrastruktury ksztalcenia zawodowego w ZST-U w Bedzinie i PCKUIP w Bedzinie”.
1.2. Zakres stosowania opracowania.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych opracowaniem.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu:
wykona¢ pochylni¢ dla oséb z niepetnosprawnoscia:
usunig¢cie humusu i warstw ziemi nawierzchniowej pod projektowana pochylni¢ zewnetrzna,
— rozebrac istniejgce obrzeza betonowe chodnika w miejscu projektowanej pochylni,
— sku¢ luzne i kruszace si¢ fragmenty istniejacych schodow i podestu,
— rozebraé posadzke z ptytek ceramicznych (posadzka na fragmencie podestu),
— wykona¢ mechanicznie koryta o glebokosci 45 cm pod projektowane warstwy podbudowy pochylni,
— wykona¢ wykopy waskoprzestrzenne o gt. 110 cm pod projektowane murki pochylni,
— wykona¢ murki betonowe pochylni w deskowaniu systemowym. Murki gr. 15 cm i wys. 107149 cm
(wys. 7cm ponad poziom 0,00 pochylni) wykona¢ z betonu C20/25 na warstwie piasku i chudego betonu,
— zaizolowa¢ murki masami bitumicznymi wodochronnymi do poziomu terenu,
— murki nad terenem wyrownaé¢ jednokomponentowa zaprawa cementowa do wygladzania chropowatych
powierzchni i pomalowaé akrylowo-silikonowa powtoka do betonu; kolor jasny grafit (RAL 5014),
— potozy¢ warstwy wykonczeniowe i podbudowy pochylni:
warstwy (od gory):
- beton architektoniczny z eksponowanym kruszywem gr. min. 8cm; kolor jasny szary wraz z zatopiong
siatka zbrojeniowa
- chudy beton C12/15 gr. 12cm
- podbudowa: thuczen / kliniec gr. 15-57cm (warto$¢ zmienna, min. 15¢cm
- warstwa odsgczajaca — piasek gr. 10cm
- grunt rodzimy
— zamontowac systemowe balustrady pochylni z rur @ 42,4 mm ze stali nierdzewnej; mocowaé na kotwy
wklejane, porecze na wysokosci 75 1 90cm,
— wykona¢ renowacje schodow i podestu poprzez potozenie warstwy betonu architektonicznego z
eksponowanym kruszywem w spadku 1% od budynku, gr. warstwy 8cm; kolor jasno szary,
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga
akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

2. MATERIAL.

— beton C20/25 — murki gr. 15 cm i wys. 107+149 cm pochylni,

— siatka zbrojeniowa,

— masy bitumiczne wodochronne — izolacja murkéw pochylni pod terenem,

— jednokomponentowa zaprawa cementowa do wygtadzania chropowatych powierzchni — murki pochylni nad
terenem,

— akrylowo-silikonowa powloka do betonu; kolor jasny grafit (RAL 5014),

— beton architektoniczny z eksponowanym kruszywem gr. 8cm w spadku 1% od budynku; kolor jasny szary

— chudy beton C12/15 gr. 12cm,

— podbudowa: thuczen / kliniec gr. 15-57cm (warto$¢ zmienna, min. 15¢m),

— warstwa odsgczajaca — piasek gr. 10cm,

— systemowe balustrady pochylni z rur @ 42,4 mm ze stali nierdzewnej. Mocowac na kotwy wklejane.



3. SPRZET.

Wybor sprzetu i narzedzi do wykonywania robdt w dostosowaniu do technologii robdt przewidzianej przez pro-
ducenta preparatu nalezy do Wykonawcy i podlega akceptacji przez Inzyniera. Wykonawca zobowiazuje si¢ do
zapewnienia kompletnego zestawu narzg¢dzi, niezbednych do prawidtowego i terminowego wykonania prac.
Wykonawca winien dysponowaé podczas prowadzenia robot termometrem elektronicznym do pomiaru tempera-
tury powietrza.

4. TRANSPORT.

Wykonawca zobowigzuje si¢ do zapewnienia $rodkow transportu niezbednych do prawidtowego i terminowego
wykonywania prac. Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i
spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym. Do transportu materiatow
nalezy wykorzysta¢ samochody skrzyniowe, posiadajace mozliwo$¢ zabezpieczenia tadunku przed czynnikami
atmosferycznymi tzn. np. zabezpieczenie przed deszczem skladnika suchego zaprawy oraz mrozem sktadnika
plynnego. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Dopuszczalne jest stosowanie
dowolnych $rodkéw transportowych zaakceptowanych przez Inzyniera w sposdb nie wptywajacy na obnizenie
jakosci przewozonych materialow. Sktadowanie materialdéw musi rowniez spetnia¢ powyzsze warunki.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogélne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych materia-
tow wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami STS oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru/Inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wyznaczenie wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na piSmie przez Inspektora Nadzoru/Inzyniera. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wyko-
nawce w wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru/Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wyznaczenia robot przez Inspektora Nadzoru/Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$é. Decyzje Inspektora Nadzoru/Inzyniera dotyczace akcep-
tacji lub odrzucenia materiatlow elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie,
dokumentacji projektowej i ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzo-
ru/ Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdw, robot, rozrzuty wystepujace przy produkcji i przy badaniach
wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru/Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez wykonawce pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Sprawdzenie jakosci zgodnie z dokumentacja techniczng.

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w STO "Wymagania ogolne".

6.2. Zakres kontroli

Kontrola rob6t montazu obejmuje:

- sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacja,

- sprawdzenie jako$ci materialow,

- sprawdzenie zgodnosci zakresu robot, prawidtowos$ci wymiarow, tolerancji wykonawczych

- sprawdzenie prawidlowos$ci osadzenia elementéw montowanych,

- sprawdzenie pionowania i poziomowania elementow oraz pochylenie,

- sprawdzenie ilo$ci i jakoéci zastosowanych elementow mocujacych-kotew

- sprawdzenie czy w czasie montazu nie wystgpity zabrudzenia lub uszkodzenia elementéw

7. OBMIAR.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO ,,Wymagania ogdlne”

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior platformy schodowej dla osob niepetnosprawnych wykonac zgodnie z instrukcjami producentow.

8.1. Ogélne zasady odbioru robo6t podano w STO "Wymagania og6lne".

8.2. Szczegélowe zasady odbioru:

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja i uzgodnieniami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i bada-
nia daly pozytywne wyniki.

Odbior powinien by¢ potwierdzony protokotem i powinien zawierac:

- ocen¢ wynikoéw badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usunigcia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Warunki ptatnosci bedg okreslone w umowie. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specy-
fikacji Ogodlne;.

10. AKTY PRAWNE I NORMY ORAZ PRZEPISY ZWIAZANE.

Opracowania podane w Specyfikacji Ogolnej.



